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工作简历

2017.12-至今，北京信息科技大学，机电系统测控北京市重点实验室，研究员

2012.12-2017.12，北京信息科技大学，机电系统测控北京市重点实验室，副研究员

2022.06-2024.10，北京科信机电技术研究所有限公司，总经理

2024.12-至今，北京电子仪器行业协会，会长

科研项目情况

1. 化学发光成像仪软件开发。

2. 可用于轨道交通相关系统的视频智能分析组件研发。

3. 运动康复下肢平衡感练习智能设备控制系统开发与结构优化设计。

4. 跟踪、高精度准直目标、自适应目标用 PSD测量模块研制。

5. 可用于轨道交通相关系统的视频智能 分析组件研发

6. 智能全自动注水系统研发。

7. 分层注水智能压力波控制技术研发。

8. 装备可视化编辑模块软件开发
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获奖情况

1. 2022年，国家知识产权局，“中国专利奖”二等奖，排名 4。

2. 2020年，中国设备管理协会，“全国设备管理与技术创新成果”一等奖，排名 1。

3. 2014年，北京市科学技术奖三等奖，排名 3。

4. 2014年，中国机械工业科学技术奖二等奖，排名 5。

5. 2013年，高等学校科学研究优秀成果奖科学技术进步奖二等奖，排名 6

开授课程 “智能硬件系统开发与应用”

参加学术团体

1. 北京电子仪器行业协会理事长，

2. 中国仪器仪表学会仪表元件分会，理事。

3. 中国仪器仪表学会仪表工艺分会，理事

4. 中国仪器仪表行业协会传感器分会，理事

5. 中国计算机测控协会，会员


