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所属学科 

及学科方向 

机械工程 研究方向 1 智能网联汽车优化控制 

车辆工程 研究方向 2 电动汽车能量管理 

工作简历 

2023.1 – 至今      北京信息科技大学，机电工程学院车辆系   副教授 

2022.9 – 2022.12    北京信息科技大学，机电工程学院车辆系   讲师 

2021.5 – 2022.8     航天三院，北京特种机械研究所总体室     工程师 

科研项目情况 

（1）国家自然科学基金青年基金项目，融合多车交互感知的混合动力汽车驾驶行为与能量管理安全协同优

化控制，2025-2027，主持 

（2）企业委托项目，无人车辆端到端运动规划技术开发，2024-2025，主持 

（3）北京市教委科研计划科技一般项目，融合多车运动交互感知的网联电动汽车柔性车队生态驾驶方法研

究，2024-2026，主持 

（4）北京信息科技大学校科研基金项目，网联电动汽车生态驾驶方法研究，2023-2024，主持 

（5）国家自然科学基金面上项目，网联电动汽车深度强化学习能量管理及多车系统协同优化方法研究，

2022-2026，参与 
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获奖情况  

开授课程 《汽车设计》、《无人驾驶车辆技术基础》、《汽车设计课程设计》等 

参加学术团体 中国汽车工程学会 


